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EXERCICES 








Exercice 3.1 

Convertir le vecteur suivant des coordonnées 
cartésiennes (/,_/) en coordonnées 

polaires [ü r , Ü ip j ! F = Xi + Ÿj 


1.3 z*g 

dll nl.Ia.V' jjA ^JLill ûjIjc. 

CjUSI^VI J! (i,J) 

V - Xi +Yj : [ü r ,ü 9 ) AuiaâJI 




Exercice 3.2 

Convertir le vecteur suivant des coordonnées 
sphériques ( Ü r , Ü t) , li rfl j en coordonnées 

cartésiennes: ,j,k j F = V r Ü r + V 0 Ü O + Y tp Ü ip 


2.3 z*g 

CjLul.ia.VI J^a. 

CjLuliaVI 

F = F,u r + FX + V 9 Ü 9 : (/J,*) 




Exercice 3.3 

Convertir le vecteur suivant des coordonnées 
cartésiennes ( i , j ,k j en coordonnées 

cylindriques ) I F = Xi +Yi + Zi 


3.3 ù4 

CjLul.ia.VI ÿj X^l ûjIjc. <_]ja. 

CjLulia.VI Alaa. , j ,k j 

V = Xi +Yi + Zi : ( , ü rp , z7_ ) 4jjl jiauV 1 




Exercice 3.4 

Convertir le vecteur suivant des coordonnées 
cartésiennes ( i,j,k j en coordonnées 

sphériques ( U r , Ü s , Ü ip j ! V = Xi + Ÿj + Zk 


:4.3 ^ 

dll filiaV' jjA ûjLjC. (J^a. 

CjLul.ia.VI Àlaa [i , j ,k^ Aj 

V = Xi +Yj +Zk '•(ü r ,S 0 ,S 9 )iijj£l 1 




Exercice 3.5 

Convertir le vecteur suivant en coordonnées 
sphériques (ü r , Ü g , U ) : A = p~ XI p + COS (p.li q) 


5.3 z*g i-311 

CuLuliaVl ^gJUll ^-IxjüiSl ûjIjC. <_Jja. 

2 = p 2 ü p + cos (p.ü (p :{ü r ,ü e ,ü tp ) Xij 




Exercice 3.6 

Convertir le vecteur suivant des coordonnées 
cylindriques (7 en coordonnées cartésiennes 

(ï,J,k) : V = V r ü r +V p ü 9 +V z ü z 


6.3 v»j 

dll nliaVI ÿj ^-laujîl ûjIjC. <_Jja. 

CjLulia.V' Àlaa (ü p , M (/) , Ü, ) 4jjl _j!ajjVI 

F = FX + F^m^ + F z i7 z : (? J, X) J 1 ^' 
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Exercice 3.7 

Trouver la distance entre les deux points 
M {Pm’(Pm’ Z m) et N {p N ,(p N ,Z N ) par les deux 
méthodes : 

1/ en convertissant l’expression du vecteur MN en 
coordonnées cartésiennes. 

2/ par le calcul direct. 

Montrer que la distance entre les points M et N 
s’écrit : 


(jülaaj jjjj <3 LoiaÎ! ûj Lie. Aa. 

^ J N(p n ,ç> n ,z n ) J M (p M ,ç> M ,z M ) 

C(jjuâîü-aJI 

CjLuIa&VI MN ôjUc. j 1 

i'Àj 

AÂLuiaJI (jl (jqj . jjÙüIaaÎI (■ - '1 i «*s \Lj j 2 


MN = | 

i 


\p 2 n + Pm +{ z n ~ z m) - 
2p N .p M .cos(<p M -<p N ) 


ijtill l_u£j N j M ÿ-ulaà.i'l 


MN = i 

i 


Ipn+Pm+( z n- z m) 2 ~ 

2p N -Pm • cos ( <Pm -<P N ) 
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